
list1.txt
入力：ラズベリーパイ の の電圧 ～ を 変換し、この電圧に比例して、 から出力さPico A0(GP26) (0 Vcc) A/D GP0
れる のデューティを ～ の範囲で変化させるプログラムを、 を使って作ってくPWM 0 100% Arduino IDE for Pico
ださい。
：ラズベリーパイ で を使用する場合、以下のようにプログラムを作成できます。このGPT  Pico  Arduino IDE 

プログラムは、 からのアナログ入力電圧を読み取り、その値に基づいて で のデューティA0 (GP26)  GP0  PWM 
サイクルを調整します。
ピンの定義// 

const int analogPin = A0;  // GP26
const int pwmPin = 0;     // GP0

void setup() {
ピンの初期化  // PWM 

  pinMode(pwmPin, OUTPUT);
ビットの解像度  analogWriteResolution(10);  // 10  (0-1023)

}

void loop() {
アナログ値を読み取る  // 

  int analogValue = analogRead(analogPin);

アナログ値を のデューティサイクルに変換  //  PWM 
  int pwmValue = map(analogValue, 0, 1023, 0, 255);

出力  // PWM 
  analogWrite(pwmPin, pwmValue);

少し待つ 必要に応じて調整  //  ( )
  delay(10);
}
このプログラムでは、 関数を使用して からのアナログ値を読み取り、'analogRead()'  A0 (GP26) 'map()'
関数を使用してその値を から の範囲にマッピングします。そして、 関数を使用し 0  255 'analogWrite()' 
て に 信号を出力します。 GP0  PWM 

注意 このコードは、 がラズベリーパイ のボード定義をサポートしていること: Arduino IDE for Pico  Pico 
を前提としています。ボードマネージャーから適切なボード定義をインストールしてください。

1


