
list1.txt
入力：ラズベリーパイ で、プッシュスイッチが押されたら、リレーを駆動して モータを動かすプログラムを作ってPico DC
ください。
：ラズベリーパイ でプッシュスイッチを監視し、そのスイッチが押されたらリレーを駆動して モータを動GPT  Pico DC

かすプログラムを作成します。以下の手順で進めます。

必要な部品1. :
・ラズベリーパイ Pico
・プッシュスイッチ
・リレーモジュール
・ モータDC
・モータドライバ（必要に応じて）
・抵抗、ブレッドボード、ジャンパワイヤ

接続2. :
プッシュスイッチの片方の端子を の に、もう片方の端子を の任意の ピンに接続します。① Pico GND Pico GPIO
リレーモジュールの入力を の別の ピンに接続します。② Pico GPIO
モータをリレーまたはモータドライバーに接続します。③

３．プログラム:
を使用する場合のコードの例MicroPython :

from machine import Pin
import time

ピンの設定# GPIO
番ピンを入力として使用。内部プルアップ抵push_button = Pin(15, Pin.IN, Pin.PULL_UP)  # 15

抗を使用
番ピンを出力として使用relay = Pin(14, Pin.OUT)  # 14

while True:
ボタンが押されているかどうかを確認    # 

ボタンが押された時、 は を返す    if not push_button.value():  # value() 0
リレーを        relay.value(1)  # ON

    else:
リレーを        relay.value(0)  # OFF
秒待つ    time.sleep(0.1)  # 0.1

このコードは、プッシュボタンが押されるとリレーを動作させ、ボタンが放されるとリレーを停止させます。リレーを介し
てモータが駆動されるため、ボタンが押されている間、モータが動作します。

注意 実際の接続と電源供給に関しては、部品の仕様や電源の仕様に注意する必要があります。リレーモジ: 
ュールやモータドライバを使用する場合は、その使用手順を参照してください。
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