
list4.txt
入力： で ボードです。 の 言語でプログラムしてください。Raspberry Pi Pico Arduino Pico Arduino C/C++
シリアルで距離データを出力してください。
： を でプログラムする場合、 用の 言語を使用できまGPT Raspberry Pi Pico Arduino IDE Arduino C/C++

す。 で を使用するには、 の をインArduino IDE Raspberry Pi Pico Raspberry Pi Pico Arduino Core
ストールする必要があります。これにより、 で を選択してプログラムできるようになります。Arduino IDE Pico

以下は、 を使用して で センサから距離データを読み取り、シリアArduino IDE Raspberry Pi Pico VL53L0X
ルで出力するための基本的なコード例です。
#include <Wire.h>
#include <VL53L0X.h>

VL53L0X sensor;

void setup() {
  Serial.begin(115200);
  Wire.begin();
  
  if (!sensor.init()) {
    Serial.println("Failed to detect and initialize sensor!");
    while (1);
  }
  
  sensor.setTimeout(500);
}

void loop() {
  Serial.print(sensor.readRangeSingleMillimeters());
  if (sensor.timeoutOccurred()) { Serial.print(" TIMEOUT"); }
  
  Serial.println();

秒待つ  delay(1000); // 1
}
このコードは、センサから距離を読み取り、シリアルモニタに出力します。ただし、 の ライブラリをVL53L0X Arduino

にインストールする必要があります。また、シリアルモニタのボーレートを に設定してくださArduino IDE 115200
い。
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