
154 　2014年5月号
第1回　最初のステップ! 音声の波形表示＆解析（2013年11月号）
第2回　なんと話し言葉もOK! サーバ・アシストで高性能音声認識ソフトAmiVoiceをためす（2013年12月号）
第3回　長文聞きとりのためのキー・テクノロジ! 言語モデルをつくる（2014年1月号）

　今回はAR.Drone 2.0という無線LANを使って操作
できる4ロータのラジコン・ヘリを，ラズベリー・パ
イと音声認識ソフトAmiVoiceを使って写真1のよう
に声で操作してみます．
▶�モータ音など騒音が大きい環境では音声認識辞書に
も工夫が必要

　マイクに雑音が入らないようラジコン・ヘリから離
れた場所でマイクを使う，マイクの感度を下げてマイ

クと口の距離を近づける，大きな声でしゃべる，指向
性の高いマイクを使うなどを行います．ラジコン・ヘ
リではモータの回転音が大きいため，音声コマンドの
認識率を上げる工夫が必要です．また，正しく認識さ
せるために短い音声コマンドの語尾に冗長性を持たせ

写真1　「飛べ！ドローン」と叫んで離陸成功！ヘリの爆音に負け
ない認識向上のコツをプログラムに盛り込んでいる

ラジコン・ヘリはモ－タ音が
うるさい

飛べ！ ドローン

図1　ARMコンピュータRaspberry�Piと音声認識ソフトAmiVoiceでラジコン・ヘリを声で操作する

ディスプレイ音響
分析 HDMI

Raspberry Pi

スタンドアロン版AmiVoice

ルール・
グラマ

音声認識
デコーダ

音響
モデル

USB
接続
Wi-Fi
ドングル

AR.Drone 2.0

結果を出力キーボード

マウス

マイク
USB

サウンド・
カード

USB
USB
ハブ

音声を入力

操作

電源供給

セルフ・
パワー

4ロータ・ラジコン・ヘリが
声で飛ぶ！

Wi-Fiアクセス・ポイントを搭載している

写真2　実験に使ったハードウェア
ラジコン・ヘリに無線LANのアクセス・ポイント機能があるからルータ
は不要
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ラズベリー・パイでトライ!
音声認識
Myアルゴリズムで聞き分け率アップ! ボイス制御マシンにも使える!?

お試しプログラムも用意!

認識率アップ・テクニック：専用フレーズを付けて叫ぶ
飛べ○○○○! 音声認識でヘリコプタを飛ばす

第7回
安藤 章悟

（最終回）
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