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［入力］ で測位した結果の緯度・経度のリストを補正する方法を教えてください。GPS
［ ］ の精度向上のための一般的な手法です。具体的な補正方法を選ぶ際には専門家の助言を得るこGPT GPS
とが推奨されます。

信号障害の分析と除去：
信号は建物や植物などの障害物によって影響を受けることがあります。信号障害を軽減するためには、オGPS

ープンスカイ（障害物のない広い空間）での測位や、複数の 衛星からの信号を使用して位置を補正することGPS
が重要です。

差分補正法 ：(DGPS)
基準局からの正確な位置情報を受信し、その情報を使用して 受信機の測位結果を補正する方法です。GPS

（ ）Real-Time Kinematic RTK-GPS :
基準局の位置情報を使用して移動受信機の位置を補正することで、非常に高い精度の位置情報を得ること
ができます。

カルマンフィルタ：
過去の観測データとモデル予測を組み合わせて、現在の状態を推定するための手法です。緯度経度データを
時系列的に補正する場合に利用されることがあります。

外部センサーとの統合：
データを他のセンサーデータ（例 慣性計測装置や地磁気センサー）と組み合わせて位置を補正することGPS : 

で、精度向上が可能です。
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